7. Messsysteme mit widerstandsliefernden Sensoren

Messsystem

7.1 Auswerteschaltungen zur Widerstandbestimmung

getrenntes Messen von Strom und Spannung

Ry I
—~*-:::|T~®——
Ry
L Ry Ra

niedrige Kontaktwiderstands

Messen einer Widerstandsdifferenz mit Konstantstrom
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Beschaltungen von Ausschlagmessbricken
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Messanordnung mit Messverstirkern
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7.2 Dehnungsmesstreifen DMS

Messsystem

Wirkprinzip eines DMS

Zugbeanspruchung

Druckbeanspruchung

Metail-DMS

Halbleiter-DMS (piezoresistiver Sensor)
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Ausfiihrungsformen von DMS
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7.2 Widerstandsthermometer

Metall-Widerstandsthermometer (Platin)
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FSR-Sensoren (force sensing resistors)
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